3-Stufenschalter Sc Umschalten der Modi
2-Stufenschalter Sk Ein/Aus

Trimmtaster Sd Empfindlichkeit in 10% Schritten

T’,f,,[1|]|]'| Thermik | |23:2o:4s

Funktions+Geberzuordnung

Funktion Geber Trim MaxTrim

- vl o | weelJ

4 Drossel # sSk@ ..[7]
5 Klappen @ .. ..[0]
6 Assistempf. &4 .71 TrsH 100%
7 Ass- Modus &  sc ﬂ ...E]

[8_Assistaus@ sk .01 |
-m-—m

M | 23:21:04

Servozuordnung
2 Kappe1[] |
Hohe[F] 4 Seite [7]

3
5 Klappe 2[¥] 6 Querruder 2 [7]
7 Drossel1[¥] 8 Ass-Modus [7]
9 Assistempf.a[*] 10  Assist Aus [¥]

1 E] 12 E]

L M | 23:21:21
Digitaltrimmung

Trim Funktion Wert Speich

CLH -7 =S 0% 0%

a9 Seite[*] =S 0% 0%

e Hohe[¥] =S 0% -10%
sd B Assistempf. ;7] = 0%
M El @G 0%



M | 23:21:40
Sprachausgabe/Ereignis
Switch Datei Verzog. Wdh.

ee L] LINIILINMINULYYA | ACOAT S R AL LI |

Tfu[lﬂl]'

Sc X _KRHEADLWAV[Y] 0.0s Nein[*]
Sc ¥ _ASSEI~1.WAV [¥]  0.0s Nein [¥]
Sc X _ASSHO~1.WA\[*] 0.0s Nein [*]
Sk v _KREEIN.WAV [*] 0.0s Nein[7]
Sk _KRAUS.WAV [¥]  0.0s Nein [*] |

T’jn[l[ll]'l Thermik o |23:48:01
Geber auswahlen

Sc

100 N |
IO IZ0A] Rev. | Cir | Ok |

Tl thermik i |23:48:10
Geber auswahlen

Sk
-100% 4

] Prop. ILCTA| Cir | Ok |




Tx

| 00740

Ton des Proportionalgebers

Geber Mode Datei
p7 H Sprache [¥] ..[7]
CTrS | Sprache [¥] |
.. 7] Kein [7]
. [ Kein [*]

| | | [ Ok
L lI 0:14:25

REX10A Stabilisierung

Flugmoduseinstellungen
M1: Normal (Dampfung) [¥] Edit >>

M2: Heading Hold [¥] Edit >>
M3: Horizont [¥] Edit >>
Fail-Safe: Intelligent - stabiliziert E]

Aktiver Modus:

---m

L I| 0:14:47
REX10A Zusatzkanale
cczurick ]
Flugmoduskanal 8) 1 Edit Lésch
Drosselkanal N/A 0% Edit Losch
Fail-Safe Kanal N/A X Edit Loésch
Assist Aus 10) OK Edit Lésch

Empfindlichkeitskanile

NAll Tivnmiem LI 2N

<[ X | O [Ghaws| Ok _



a0l Thermik M | 015011
REX10A Zusatzkanale

Fail-Safe Kanal N/A X Edit Loésch
Assist Aus 10) OK Edit Ldsch
Empfindlichkeitskandle

Roll Tuning 9) 0% Edit Losch
Pitch Tuning 9) 0% Edit Losch
| Yaw Tuning 9)  o%l Lsschl

<< | X | 2 lghcwd] Ok

il thermik W[ 014115
REX10A Flugmodell

| << zuriick |
Funktion Empfind. Halten
Querruder 200 [7] 15 [7]
Hohenruder 200 [7] 15 [7]
Seitenruder 200 [7] 15 [7]
3D Aerobatikfaktor

Direkte Knuppeleingaben in 3D Akro nutzen

<< | X | 2 |ghcws] Ok



