Hocke

JETI|

Beispielbeschaltung von drei Empfangern an einer Weiche mit zwei
Eingangen fiir Empfangersignale.
Stand 02.2020

Hier im Beispiel wird die Weiche mit dem EX Bus Protokoll angesteuert. Wir zeigen hier die
Einstellung der Empfanger Uber die Gerdteiibersicht im JETI Duplex DS/DC Sender.

Rx 1
Rx 2

Akku-/Servoweiche

Menii > Erweiterte Einstellungen > Drahtlosmodus/Trainer:

Alle Empfanger sind gebunden, jeder Empfanger zeigt das Hakchen fiir die korrekte Bindung:

™ gll’| standard u | 10:29:29 T afl/ standard n ‘ 10:29:40
Erweiterte Einstellungen Drahtlosmodus/Trainer
== Spezielle Modelloptionen | M™ode Zwei-Weg HF [] |
A sticks/Schalter Setup » Primdres Modul binden v
= . 3 i v
= Drahtlosmodus/Trainer » Sekunddres Mndulblnden
-
»'? LOGISCNE Schalter » 900MHz Modul binden v
# Sprachausgabe/Ereignis Alarm bei: Verlust eines Empfanger [7]

J7 Ton des Proportionalgebers
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Hocke

JETI model

Die Geratelbersicht zur Einstellung der Empfanger:

o
T)-[llllj

Standard l|10:3u:15 T gillY standard l‘10:30:22
HAUPTMENO 2 Modellwahl/-modifikation

= Modellwahl/-modifikation |

L * Grundeinstellungen
@ Feineinstellungen

. . & Modellbild & Farbgebung
An Erweiterte Einstellungen 2pe .
i!i Funktions+Geberzuordnung
® Stoppuhren/Sensoren

- . # Servozuordnung
Zusatzfunktionen < instell
[ Y N Ry Sy [N ——— j. ervoeinste ungen

e e User] O | [ Gersteubersiche |

Alle Empfanger sind gebunden und mit Strom versorgt. Sie werden dann hier angezeigt:

X all| standard | |10:30:3? 100%
Geratelbersicht ®
RSAT EX v o>
REX3 [V N4
RSat900 v s
RC Schalter e

| O lhycs| Ok
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JETI

Einstellung des RSAT 2:

Den RSAT EX (RSAT2 ex) mit dem 3D Auswahlrad anklicken. Den Punkt Serieller Ausgang anwahlen
und dort Ex Bus & PPM Pos. anklicken:

il standard | |1n:30:54 oy ol standard | |1n:31:m 100%
Duplex RSAT-EX Option wahlen
Serieller Ausgang PPM Positiv [7] PPM Positiv
PPM Ausgang / UDI Steckplatz: PPM FPM Negatiu
Haupteinstellungen > EX Bus & PPM Pos.
Fail-Safe > uDI
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...

<< | X | O lGhcws| Ok | Esc | | | | Ok

Jetzt wird hier auch angezeigt, auf welchem Steckplatz das gewlinschte Protokoll ausgegeben wird. In
diesem Beispiel EX Bus wird auf den Steckplatz Ext. ausgegeben. Also wird hier auch das Patchkabel
zur Weiche gesteckt.:

W
T).cllll:ﬂ

Standard [ | | 10:31:19 100%

Duplex RSAT-EX
Serieller Ausgang  EX Bus & PPM Pos. [7]

PPM Auseang / UDI Steckplatz:  PPM
I |ETIBOX/EX Bus Steckplatz:  Ext. I -¢::=

Haupteinstellungen >
Fail-5afe >
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...

<< | X | O lihcmd| Ok

Der RSAT 2 ist fertig eingestellt.
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JETI
Einstellung des REX 3:

Den REX 3 in der Gerditelibersicht mit dem 3D Auswahlrad anklicken und dort dann Alternative
Funktionen anwahlen:

™ gll|standara W | 103124 Ry Yullystandard W | (USTETAN 100%
Gerateiibersicht 2] Duplex REX3
RSAT EX v Haupteinstellungen =
REX3 v e Fail-SafE =
v Alternative Funktionen >
RSat500 >? Servozuordnung b
RC Schalter =

Reset in den Lieferzustand...

| lihes| Ok << | X | O lihcwd| Ok

Wir mochten den Steckplatz E1 zur Verbindung zur Weiche nutzen. Das Protokoll ist in diesem
Beispiel wieder EX Bus:

T lllY| standard [ | 10:31:58  NRLLEA  "nll| standard [ ‘10:32:10 100%
REX3 Steckplatzfunktionen Option wahlen

<< Zuriick Servo |
Steckplatz Funktion DITEX
1. Servo [7] JETIBOX/Sensor
2./E1 servo T
3./E2 Servo [7] EX Bus Eingang/Backup
Ext JETIBOX/Sensor [7] Digitalausgang

Miiridmlnim e

<< | X | O lshows| Ok f Esc| | | | Ok
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Hocke

JETI

Am Steckplatz E1 kann nun das Patchkabel zur Weiche gesteckt werden:

X 4l standard | | 10:32:16
REX3 Steckplatzfunktionen

<< Zuriick

Steckplatz Funktion
1. Servo [7]
2./E1 EX Bus [7]
3./E2 Servo [7]
Ext JETIBOX/Sensor [7]

<< | X | O lihcws| Ok

Fir die Verbindung zum 900Mhz Backup Empfanger wird nun noch der Steckplatz E2 konfiguriert:

o
T)fllllﬂ

Standard [ ] | 10:32:21 100% T)_f..“j

Standard [ | | 10:32:27 100%

REX3 Steckplatzfunktionen Option wahlen
<< Zuriick Servo |
Steckplatz Funktion DITEX
1. Servo [] JETIBOX/Sensor
2./E1 EX Bus [7] EX Bus
3./E2 Servo [7] EX Bus Eingang/Backup
Ext JETIBOX/Sensor [7]

Digitalausgang

Mimidalalomr—e o

<< | X | 2 lkhcd] Ok J Esc | [ [ [ Ok

Patchkabel zum RSAT 900Mhz wird jetzt am E2 Steckplatz angesteckt.

lli|standara W | 10:32:36
REX3 Steckplatzfunktionen

<< Zuriick

Steckplatz Funktion
1. Servo [7]
2./E1 EX Bus [7]
3.JE2 EX Bus Eingang/Backup [7]
Ext JETIBOX/Sensor [7]

<< | X | O lihcmd| Ok

Die Einstellungen am REX 3 sind damit erledigt.
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JETI
Einstellung des RSAT 900Mhz:

Den RSat900 in der Gerdtelibersicht mit dem 3D Auswahlrad anklicken und dort dann Alternative
Funktionen anwahlen:

T all| standard | ‘ 10:32:43  NRIIR T 1l standard H | 103252 RO
Geratetibersicht = Duplex RSat900
RSAT EX v o> Haupteinstellungen =
REX3 v s Fail-safe 5
Alternative Funktionen e
9 v =
R5at500 - Servozuordnung >>
RC 5chalter =

Reset in den Lieferzustand...

|2 o] Ok | << | X | O lGhcwd| Ok

Wir mochten den Steckplatz E1 zur Verbindung zum REX3 nutzen. Das Protokoll wieder EX Bus:

o
T)-{llllﬂ

Standard [ | ‘ 10:33:20 100%

standard ] ‘ 103315 Rea “all

RSat900 Steckplatzfunktionen Option wahlen
<< Zuriick Servo |
Steckplatz Funktion DITEX
1. Servo [7] JETIBOX/Sensor
3./E2 Servo [*] EX Bus Eingang/Backup
Ext JETIBOX/Sensor [7] Digitalausgang

Mirridalai;m e

<< | X | O lihcud| Ok J Esc [ | | | Ok
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ﬁ‘_ ker
JETI model
Am Steckplatz E1 kann nun das Patchkabel zum REX3 (Steckplatz dort E2) gesteckt werden:

T all| standard ] | 10:33:26 RIS

RSat900 Steckplatzfunktionen

<< Zuriick

Steckplatz Funktion
1. Servo [7]
2./E1 EX Bus [7]
3./E2 Servo [7]
Ext |ETIBOX/Sensor [7]

<< | X | O lihcd| Ok

Die Einstellungen am RSat900 sind damit erledigt.

Die Beschaltung sieht dann so aus:

Rx 1
Rx 2

Akku-/Servoweiche
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