Hacker

Einstellen der Ausgabe des S.Bus Steuerprotokolls an einem R..ex Empfanger

(z.B. R5L, R9ex, RSAT2..., nicht REX Empfanger)

(Stand 01.2022, FW Sender ab 5.06, Empfanger FW 3,26)

Am Beispiel eines R5L Empfangers.

Zuerst die S.Bus FW auf den Empfanger installieren. Das wird (iber das JETI Studio > Werkzeuge >
Geriite aktualisieren die FW ausgewahlt und der Empfanger damit upgedatet:

21! Gerate aktualisieren X

Aktualisieren Ubersicht

Status
¥ 2022-1-1907:10:10 | Setzte Akualisierungsmodus
¥ 2022-1-1907:10:11 | Bitte verbinden Sie das Gerat mit dem USBE Adapter neu.
V¥ 2022-1-1907:10:18 | Geréat erkannt
¥ 2022-1-1507:10:18 | Verbunden: ID = [42705:26807], Firmware Ver.: 3.26 (MW= 6.01, BL= 2.04)

Port auswahlen: | COM4 ~ -/ Text loschen
Gewahlte Aktualisierung Beschreibung
1. R5P [EN] Version 3.26 -
P N Ve s JETI Rx Update V3.26 - SBUS Version
3. RSP [EN] Version 3.06 (01/2022)
5. R5P [EN] SBUS Version 3.26 * SBUS is generated instead of UDL <=3 Hinweis
/  Faster receiver binding with the transmitter.

* Smoother servo movements in "Clone" mode.
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Brushless Motors

Der Empfanger ist gebunden und mit Strom versorgt, dann zu Modellwahl/-modifikation >
Geriiteiibersicht und den Empfanger anklicken:

T’.‘.lll"\ Standard | ‘ GEIET 100%

Gerateiibersicht (2

RS EX v o=
RC Schalter =

|3 lihcws| Ok

Dort zu Serieller Ausgang und hier UDI einstellen (UDI ist bei dieser FW = S.Bus!):

T’_‘.|||"| Standard l| 6:51:03
Duplex R5-EX

uDI [7]

serieller Ausgang
PPM Ausgang / UDI Steckplatz: Y3

Haupteinstellungen >
Fail-Safe >
Alternative Funktionen >
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...

<< | X | 2 lihcnd| Ok

Das S.Bus Protokoll ist nun auf dem Steckplatz 5 (= Y5) verfiigbar. Das wird hier im Display auch
angezeigt:

T’_‘.|||"| standard l| 6:51:11
Duplex R5-EX

Serieller Ausgang
PPM Aussang / UDI Steckplatz: Y3 #

Haupteinstellungen »>>
Fail-Safe >>
Alternative Funktionen >>
Servozuordnung >>

Reset in den Lieferzustand...

L << | X | O lhhcwd Ok

© Hacker Motor GmbH 01.2022 Seite 2



Dann OK mit der Taste F5 (rechts unter dem Display) und der S.Bus ist fertig eingestellt:

Dl |standard M| 65111 T

Duplex R5-EX

Serieller Ausgang uDI [7]
PPM Ausgang [ UDI Steckplatz: Y5

Haupteinstellungen >
Fail-5afe >
Alternative Funktionen >>
Servozuordnung

Reset in den Lieferzustand...

Fertig!

Brushless Motors

Tipp: Die Kanalzuordnung kann man unter Modellwahl/-modifikation > Servozuordnung anpassen:

T{fnnﬂl]"Standard I|15:49:04 T§DDUU'|5tandard l|15:49:11 I 85%

Modellwahl/-modifikation Servozuordnung

& Modell auswihlen | 2 Querruder[7] |
Neues Modell anlegen 3 Hohe T 4 seite [7]
¥ Grundeinstellungen > -1 6 ysd
. 7 L - ..
I_EI Modellbild & Farbgebung 9 “F 10 " F
ili Funktions+Geberzuordnung 11 “F 12 [
a4 =1 a4 =1

# Servozuordnung
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