Programmbeispiel Needle 124-E
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HULiGs: LovestYolt

Geber u. Schalterbelegung:

E-Mot
Bremsen (Klappe)
Zuschalt/Klappen

Sj (3 Stufen S-rechts Oben
P2 (Bremsklappe)
Si (2 Stufen Schalter)
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Needle 124
©:00:00.0

0.000¥

DC-Adaptr—i‘—‘-
Seite1/1 9:00:00.0
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Grundeinstellungen
Mame: Needle 124 @
2R 12IK®

Trasf lache:

|

Leitwerk: Y-LIW 2 Servos (¥)

Tl m[ioe e (0

Grundeinstellungen

Leitwerk: V=L 2 Servos [#)
Antrieh(e): 1@

Stérk |appenservos: RC)|

Fahrwerk-Servos:

Tl w0

Funktions+Geberzuordnung
Funktion Geber Trim MaxIrim

1 uer® PTH ... @®

2 Hohe @ P4 H ..®

3 Seite PIH ..@®

4 Drossel @ S/ W ..®

5 Klappen @& ...[®) @

Thermik 1 Sl (3 Stufen Mitte/Rechts
Thermik 2 Si (3 Stufen Mitte/Links)
Speed Se (3 Stufen Mitte/Rechts)
Uhr: Mot-Laufzeit Sj (3 Stufen S-rechts Oben)
Uhr: Flugzeit Sj (Mot.-Schalter)
Sprachausgabe:  Sd (Schalter links Oben)

Telemetrie Muli Sensor Zellespannungs- Anzeige

Hier werden die Anzahl der Klappen und
das Leitwerk eingestellt.

V-Leitwerk mit 2 Servos

Geberzuordnung: bei den Klappen wird erst spater
im Wolb-Klappen Mischer der Geber zugeordnet

Motorschalter 3 Stufen:

Geber P2 bei Drossel in Schalter ,,Sj“
tauschen. Wichtig Schalter in untere
Stellung vor dem zuordnen bringen.
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Servozuordnung

Motor 1(#)

2 Querruder 1 (@

3 Klappe 1@ 4 Klapre 2@
5 Guerruder 2 [#) B Hiéhe 1 (%)
T Hohe 2 @) a |
g ..® 10 )
11 @ 12 . @
12 m 14 m
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B o:16:13

Servoeinstellungen

Limit:

Klappe 1 [ -25%
Servo Nr. Klappe 1 (3} @

Mittenverstellong [ W | 46%
Max. positiv 100%%
Max. negativ -100%
Limit: positiv 125%

[ | ~125%.

nedgativ

Limit:

LES M| o:16:31
Servoeinstellungen
Hahe 1 [ | | 1%
Servo Nr. Hohe 1 6 @
Mittenverstellung [ T | -16%
Max. positiv 100%
Masc. negativ —1UO%§
Limit: positiv. [ | 125%

[ -125%.

negativ

LESI M| o:16:36

| o
Hahe 2 [ [| ] -20%
Servo Nr. Hohe 2 (N @
Mittenverstelluna [ T | —22%
Max. positiv 100%
Masc. negativ —1UO%§
Limit: positiv 125%
Limit: nesativ L__ TR

Servo Zuordnung
(Empfangersteckplatz)

Kénnen auf jeder Position getauscht
werden.

HINWEIS! Die hier abgebildeten Servomittenstellungen
(Versatz) sind aufgrund von Austausch der Flachenservos,
extrem aus der Mitte geraten, optimal ware 0%

Servoeinstellungen:

Generell werden alle Servos beim Einbau ohne Korrektur in
der Servoeinstellung eingebaut.

Alle Klappen sind im Strak (und Servomitte 0%).

Fir die div. Feineistellungen wird_nur die Mittenverstellung
im Servo Menue korrigiert, alles andere wird im

Menue ,, Flugphasentrimmung” fir die Querruder und
Klappen (fiir die Flugphasen Norm, Thermik, Speed u.s.w)

Flr die Feineinstellung der Wolbklappen muf3 im

freien Mischer eine 3 Punkt Mischerkurve angelegt werden,
wo man dann die genaue Einstellung der Klappen
vornehmen kann.

Zum Beispiel: Ausschlag nach unten ( + plus) im freien
Mischer Gber eine 3 Punkt Kurve.



Flugphasen: Schalter u. wav-Datei zuordnen
Sprachausgabe: Wav Datei hinzufligen, dabei vorher Schalter aktiv
schalten (Hake,n)

/
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Flugphasen Hahlen Sie die Datei
o Verzog. F_Schuebe . uav 0.0MB

1 Therm F_Speed.wav 0.0MB

2 Thermik 1@&# 5f F_Standard. wav 0.0MB
3 Speed A sf F_Start.wav 0.0MB

4 Norma | @A 5F v F_Strecke.wav 0.0MB
5 g F_Thermik .wav 0.0MB

o0l W o:17:30
Flugphasentrimmung

Funktion 51 8 383 34

Quer -h% 5% _—
Hihe 0% 0% =g
Sejite 0% 0% HG
Drossel 0% oG
Klappen TR TR =

7% o0 [Thermik 1 | 9:17:58
Flugphasentrimmung
Funktion 51 S 53 34
Quer -29% -29% =
Hohe 0% 0% =
Seite 0% O HG
Drossel 0% il e
K lappen -37% -3T% )

T% o0l [ Thermik 2 M| 9:18:07
Flugphasentrimmung
Funktion 51 &2 53 54
Quer -53% -53% =
Hohe 0% 0% =5
Seite 0% 0% HG
Drossel 0% oG
K lappen -61% -61% =

Einstellungen der Flugphasentrimmung.

Zum Beispiel:.

Speed (Quer u. Klappe nach oben ( - minus)
Thermik (Quer u. Klappe nach unten ( - plus)
Normal (Quer u. Klappe im Strak)

Hinweis! Die Wolbklappenausschldge nach unten (+)
werden im Freien Mischer ,3 Punkt Kurve” eingestellt.

Hinweis! Die Querunderdifferenzierung
wenn noch nicht eingestellt, kann dann erfolgen.

% 00l | speed M| o:17:49
Flugphasentrimmung

Funktion S1 52 3 54

[uer 0% 0% )
Hihe 0% 0% e
Seite 0% 0X oG
Drosszel 0% oG
Klappen 0% 0% T
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Dual Rate/Expo

Funktion Dual-Rate  BExponential

Quer 100% 100% 408 0¥ @HG
Hehe 100% 100% 408 A0¥ @G
Seite 100% 100%  40% 40X @G
Drossel 100% 100¥ 0k GG
Kl apien 100% 100% 408 0¥ @HG

Tﬁnﬂﬂ”

Querruderdifferenzierung

Geber

Mirkung

21% 21%
( 21) ¢ 21)
B3% B3%
{ 63) { 63)

Mode

Expoeinstellungen auf ,Global”

Feineinstellungen & Dual Rate/Expo

Hier kann pro Funktion eine Wegbegrenzung (Dual
Rate) und/oder Wegkurve (Expo) eingestellt
werden.

Funktion ‘Quer” hat in der Standard Flugphase 100%
Weg und eine Exponential Kurve von 40%.

Querruderdifferenzierung ,S* wirkt hier
Flugphasenspezifisch.

Feineinstellungen a Querruderdifferenzierung

Den Querrudergeber auswahlen und die gewiinschte
Differenzierung eingeben

(Ausschlage : Quer nach oben und nach unten.. weniger)

"Eg0ll] [ speed

9:19: 23

Thermik 1 ||

ol

Querruderdifferenzierung

Geber

Wirkung

Mode

{

(

36% 36%
36) { 36)
63%¥ 53%
63) ( 63)

Querruderdifferenzierung
Geber Mode

Wirkung

POS. a0% a0%
{ 50) ( 50)
neg. 5% B5%
( 65) ( 65)

Tﬁnﬂﬂ”
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V-Leitwerksmischer

Mode

Hohe
Seite

31
—42%

-50%

52
O] 25 ¥
O] -50% (¥

ok

Hier werden die Mischanteile/Ausschlage
eingestellt



Flugphasenschalter P2 zugewiesen.

= ol @ 14:38: 31 m

Wichtig! Der Geber muss in der Flugphase Standard

Butterfly ) )
Offset - Verzg +  Mode auf 100% stehen, ggf. den Geberweg mittels ,,Rev.” in
oLl T10% 055 0 Be " der Geberauswahl umkehren.

Quer.~/Flap Einstellung > Mode Einstellung ,8“ damit die Klappen fiir die
Hohenruder Einstellung > einzelnen Flugphasen separat eingestellt werden
Feineinstel lung > .

kénnen.

Anmerkung:

Wenn Mode auf ,,G“ gestellt ist wirkt Butterfly auf
alle Flugphasen und kann eventuell ein Problem bei
=il 14:3:40 [ EGIBl  der Thermik Stellung geben, weil die Servos von
den Wolbklappen auf Anschlag laufen konnten.

Quer.-/Flap Einstellung
31 32

Fir die Butterfly Stellung, die gewlinschten

Dif. Einst, 0% 0% Flugphasen ‘Normal-Speed” und “Thermik” kann nun
« ) « ) tiber das Untermenii Quer.-/Flap Einstellung
Klappen ~105% -126%

angepasst werden.

L @ 14:38:57 m

Hohenruder Einstellung
ST 40%C  40) =S

sz A0%C 40)  Punkt = Die bendtigte Hohenruder Kompensation fiir das

Kurventyp <\E'”r\/ Butterfly einstellen.
s

Standard®)

I —  Im Beispiel 40% Tiefenruder
Kann auch mit einer 3 bis 9 Punkt Kurve fiir die
Landephase angepasst werden.

Hoéhenruder Kompensation im Flug einstellen:
T% 0l | Thermik 2 M| 9:23:15 @ nter ‘Feinenistellungen’ kann man tber einen

Butterfly
. =S
e'"e'"Ste' lung Hier kann mit.P6 bis zu 100% Servoweg dem
Dif Einst. % ® Mischer dazu geg ber'1 werden. Dlesnaddlert sich
auf den Weg welche Menue ,Hoéhenruder
(uer Klappen Hohe Einstellung” (im Beispiel 40%) vorher eingestellt
k@ 0% ® 508 ® wurde. In diesen Fall der Kompensationsweg auf

50% eingestellt
Nach der Landung kann der erflogene Wert in den
Mischer mit ,,Appl.” fest (ibertragen werden.
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Freie Mischer

Yon:

Quer(®)

fu: Wert
Klappen®) 38% =%

Tﬁnﬂﬂ”
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Freie Mischer

Master-lert

Switch Kurwve é

/Y@  -38)  Sh X =T
- Basis + - Schalter
Yerzog. 0.0z 0.0s 0.0 0.0sé

=1 29 .

Tl m] oo (o)
Mischerkurve
Quer
- Punkt -
K lappen Ein
Kurventvp SRR S
Aus

Mitnahme der Wolbklappen zu der Querrudern

Freier Mischer von "Quer’ zu ‘Klappen” anlegen und
gewlinschten Wert einstellen.

Moglichkeiten: Unterschiedliche Einstellungen pro
Flugphase, Verzogerung, Differenzierung, Kurve, und
mehr.

Im Beispiel werden bei 100% Querruder Ausschlag die
Woélbklappen um 38% mit bewegt und mit dem

Schalter ,Sh” ein und aus geschaltet.

HINWEIS!

Fir die Feineinstellung der Woélb-Klappen mufs im

freien Mischer eine 3 Punkt Mischerkurve angelegt werden,
wo man dann die genaue Einstellung der Klappen vornehmen
kann.

Im Beispiel: Ausschlag nach unten ( + plus) im freien Mischer
Uber eine 3 Punkt Kurve.
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Alarme

Jeti Muli sensor:
Hier kann der Untere-Grenzwert der
Einzelzellenspannung eingestellt

Morsecode—Alarme einstellen  »»

1 pannung #o< 480y v werden.
2 Cell 1 * < 3.B00Y v
3 Cell 2 & < 3.B00Y v
4 Cell 3 # < 3.600Y v
5 Cell 4 # < 3,800 v

a0l 14:44: 36 m

Alarm
Sensor Cell 1 Yl®
Akt iv v
Zustand ¥z (@) 3. 600V @)
Datei .®
Metivierungsschalter S5d x|
itk X

a0l ®|14:44:45 m

Alarm
Sensor Cell 2 vl®
Metivv v
Zustand W @ 3.600Y (®
Datei .®
Aetivierungsschalter L. @
Wb . x

"ol 14:44:52 m Tl @ |14:44:50 m
Alarm Alarm

Sensor Cell 3 vl ® Sensor Cell 4 vl ®

Aetiv v Bt v
{ustand A< @ 3.600v@® Zustand X< ® 3.500v@®
Datei @ Datei @
Akt ivierungsschalter 5d X | tktivierungsschalter Sd v
Wah. x Wch. x
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Sprachausgabe
Timer .. @ Switch ... @®
Telemetrie:

Wiederh. nach: Oz Switch ... @

Trigger Schalter

Sensoren und Einstel lungen >

Tl o] (O

Sensoren und Einstellungen

Sensor Wh. Trigger Wichtigk.

R¥—Spannung X X Niedrig@® .
dntenne 1 x X Niedric®
Antenne 2 x x Miedrig @)
Cell 1 v v Mittel®
Cell 2 v v Hittel®
[ I B - - | T B Ry By 3 I

Tl r-s0 o0 (XN

Sensoren/Aufzeichnung

ML iGs

1 Cell 1 W Ja@®
2 Cell 2 W Ja[®
3 Cell 3 W Ja@®
4 Cell 4 ki Ja@
5

Nein [®)

Tl ol (O

Telemetrieanzeige
&G Telemetrie: Zoom
1 bntenne®  Ja®
2 LowestVolt[V] Telem(® Ja@®)
3 E-MOT Timer ) Mein(®
4 Flugzeit Timer (#) MNein(®)




Geber- u. Schalterbelegung Needle 124 EL

Sd Sprachausgabe .
Sj E-Mot.3 Stufen S-rechts Oben

+ Motorlaufzeit u. Flugzeit

IT’:DDDH Speed / B i12:51:15
[ Stid<+Gebe/p05itimen Uberprufen /

]/ Si Wolbklappen-Mitnahme

> | P2 Bremsklappe
— Sf Knippelschalter Thermik 1

Sf Knlppelschalter Speed

Se Thermik 2



